DINAMIK DERSI
UYGULAMA COZUMLERI -1

Coziim - 1: Araba O sabit baslangic noktasindan saga dogru yani pozitif yonde harekete
baslamistir. Arabanin h1z1 zamanin fonksiyonu olarak verilmistir.
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Coziim - 2: v —t ve x — t grafigini olusturan denklemler tiiretilerek belirlenecektir.
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a — t grafigi v — t grafigini olusturan denklemler tiiretilerek belirlenebilir.

_ & 0<t<8snicin ve2r—>a=2"22=4=2 m/sn’

V=—
dt dt

8 <t<24 snicin v=16—>a=§:>a=0 m/sn

a (m/sn’

<>

8 24 t(sn)



Coziim - 3: v — x grafiginden a — x grafiginin denklemi belirlenecektir.
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Zaman v — x grafigi ve a :% denkleminden bulunabilir. Ciinkii denklem v, x ve t’yi

birbirine baglar. Hareketin ilk kisminda t = 0, x = 0°dir.
0<x<40 m; v = 0,5x+5;

dt = = g = j j = ¢ =21n(0,5x+5)—21n5 olur.
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0
x =40 m’de t =2In(0,5x +5) —2In5 = t = 3,22 sn bulunur.
Hareketin ikinci kismi;

40 <x <100 m; v =25 m/sn

t X
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x =100 m’de t—@—ﬂ+3 ,22 =t =5,62 sn bulunur.
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Coziim - 4: Koordinatlarin orijini A noktasi kabul edilir. Kum torbasinin hiz bilesenleri;
Vax =15 m/sn, Vay=0
A ve B noktalar1 arasindaki ivme a, =-9,81 m/sn’

Viex = Vax =15 m/sn



Diisey Hareket Denklemi;

y=Y,+(V,), +%g.t2 = —10:0+O+%(-9,81).t2 = ¢t =1,428 sn

Yatay Hareket Denklemi;

X=X, +(v,),.t = x=0+15.(1,428)= x = 21,42 m bulunur.



